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ZESTAW ZAGADNIEN EGZAMINACYJNYCH DLA KIERUNKU
GEODEZJA | KARTOGRAFIA, STUDIA Il STOPNIA,

specjalnos¢: Geodezja i Nawigacja Satelitarna

Wspotczesne pomiary grawimetryczne (konstrukcja grawimetru, opracowanie
obserwaciji, kalibracja)

Plywowe i nieplywowe deformacje skorupy ziemskiej (przyczyny powstawiania, wptyw
na ksztatt Ziemi)

Wysokosciowe uktady odniesienia (EVRF, IHRF)

Miedzynarodowy Grawimetryczny Ukfadu Odniesienia IGRF

Metody statystyczne w badaniu pola sity ciezkosci Ziemi

Badanie figury Ziemi metodami grawimetrycznymi (teoria Stokesa, teoria
Motodenskiego, podejscie Hotine’a)

Wyznaczania geoidy grawimetrycznej (metoda RCR, dopasowanie do danych
satelitarno-niwelacyjnych)

Wyréwnanie osnowy niwelacyjnej (wyrdwnanie przewyzszen i réznic cech
geopotencjalnych).

Modele geopotencjatu (analityczna postac, zrédta danych, zastosowanie)
Satelitarne misje grawimetryczne

Globalny Geodezyjny System Obserwacji Ziemi (gtéwne filary, techniki pomiarowe.,
produkty, serwisy).

Projektowanie i wyréwnanie podstawowych sieci geodezyjnych (zatozenia, techniki
pomiarowe, gtdbwne etapy wyréwnania i charakterystyki doktadnosciowe)
Wspoitczesne dalmierze elektromagnetyczne, skanery laserowe, trackery laserowe
(konstrukcja, doktadnoéci, poprawki, wykorzystanie)

Rola metrologii w pomiarach geodezyjnych (zagadnienie wzorcowania, komparaciji i
justowania instrumentéw geodezyjnych)

Podstawowe pojecia zwigzane z metrologig (niepewnosci, wzorcowanie, legalizacja)
Pionowe ruchy skorupy ziemskiej i wypietrzanie poglacjalne

Wspétczesny model budowy wnetrza Ziemi (przebieg gestosci, temperatury,
przyspieszenia i ciSnienia)

Trzesienia Ziemi (przyczyny, rozmieszczenie geograficzne)

Elementy sejsmologii (ognisko, hipocentrum i epicentrum trzesienia, typy fal
sejsmicznych i ich predkosci, wyznaczanie trajektorii promienia sejsmicznego we
wnetrzu Ziemi, hodograf)

State sprezystosci Ziemi (zatozenie sztywnosci Ziemi a model Ziemi elastycznej, state
sprezystosci i potencjat deformacyjny)

Struktura pola magnetycznego Ziemi (wspoétrzedne kartezjanskie i krzywoliniowe w
opisie pola magnetycznego Ziemi, anomalie magnetyczne)

Budowa i sktad atmosfery ziemskiej (wptyw na obserwacje geodezyjne, poprawki
atmosferyczne, zmiany temperatury i cisnienia w profilu pionowym).

Sygnaty losowe i ich charakterystyka

Metody analizy spektralnej (metody parametryczne i nieparametryczne, transformata
Fouriera)

Opracowanie obserwacji geodezyjnych metodg najmniejszych kwadratow

Filtr Kalmana (charakterystyka, schemat dziatania, zastosowania w geodez;ji i
nawigaciji)

Budzet btedéw w réznicowych pomiarach GNSS

Technologia kodowa DGNSS (charakterystyka, zasada dziatania, aplikacje)
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38.

39.
40.

41.
42.

Technologia fazowa RTK/RTN (charakterystyka, zasada dziatania, aplikacje)
Technologia fazowa PPP/RTK-PPP (charakterystyka, zasada dziatania, aplikacje)
Nieoznaczonos¢ fazy fali nosnej w pomiarach GNSS (schemat rozwigzania, metody
estymaciji i walidaciji, strategie)

Opébznienie jonosferyczne i troposferyczne w pomiarach geodezji satelitarnej
(charakterystyka, modele, metody uwzgledniania)

Zasada dziatania wybranych przyrzadéw nawigacyjnych (kompas, busola,
radiokompas, przyrzady ciSnieniowe)

Architektura systeméw wspomagania GNSS (GBAS, SBAS, ASG-EUPQOS, EGNOS)
Formaty, standardy i protokoty wykorzystywane w systemach GNSS: RINEX, NMEA,
RTCM, NTRIP

Radionawigacja, nawigacja zliczeniowa, nawigacja terestryczyna (zasada dziatania,
doktadnosci)

Nawigacja Indoor (podziat technik pozycjonowania, zasady dziatania, doktadnosci)
Wyznaczenie orientacji obiektéw ruchomych (katy Eulera, katy
przechylenia/pochylenia/odchylenia/, kwaterniony)

Zintegrowane systemy nawigacyjne INS/GNSS (sposoby integracji, zasada dziatania,
doktadnosci)

Ziemski i niebieski systemy i uktady odniesienia i ich wzajemne relacje

Orbity satelitow GNSS (charakterystyka, sposoby wyznaczenia, dokladnosci)
Stuzby IERS, IGS, EUREF (opis, komponenty, produkty)



