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Zagadnienia na egzamin dyplomowy magisterski
na specjalnosci Geodezja Inzynieryjna,
kierunek GiK (studia niestacjonarne)

Zastosowania pryzmatu autokolimacyjnego GAP1.

Wymieni¢ kilka przyktadéw zastosowania autokolimacji wigzek rownolegtych w
pomiarach przemystowych

Zasady kontroli geometrii i ustawienia elementéw prefabrykowanych metoda profilowa.
Przepisy prawne regulujgce rodzaj i zakres opracowan geodezyjno-kartograficznych
oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie.

Udziat jednostek wykonawstwa geodezyjnego w procesie inwestycyjnym (etapy oraz
zakres wykonywanych opracowan).

.Realizacja geodezyjna” obiektu budowlanego — definicja i zakres wymagany wg
obowigzujgcych przepiséw geodezyjnych i budowlanych.

Mapa do celéw projektowych — forma, tres¢ i zakres obszarowy.

Wiasnosci jednoepokowego modelu kinematycznego sieci kontrolne;.

Wyznaczanie parametréw zmiany potozenia obiektu jako bryty sztywnej w przestrzeni
3D.

Charakterystyka wektorowego pola przemieszczen.

Wyznaczanie odksztatceh poziomych terenu na podstawie geodezyjnych pomiaréow
tensometrycznych (rozety pomiarowe).

Relacja miedzy projektowg odchyikg graniczng a doktadnoscig pomiardow realizacyjnych.
Wyjasni¢ roznice w znaczeniu pojec: doktadnos¢ pomiaru i precyzja pomiaru.
Sposoby eliminowania bgdZ ograniczania wptywow zakiocajgcych teoretyczny model
btedéw przypadkowych.

Zagadnienie defektu sieci lokalnych w ujeciu iloSciowym i jakosciowym zaleznie od
rodzaju sieci.

Charakterystyki doktadnosciowe stosowane w analizach sieci i ich wazniejsze wtasnosci.
Czynniki wptywajace na niezawodnos¢ wewnetrzng sieci z uktadami obserwacii
nieskorelowanych.

Relacja zaburzenie/odpowiedz w modelu liniowym.

Ogolna charakterystyka modeli przyczynowo-skutkowych i modeli w przestrzeni skutkow
w odniesieniu do badania przemieszczen.

Koncepcja modelu kinematycznego sieci dla pomiaréw rozproszonych w czasie.

Filtr Kalmana w badaniu procesu przemieszczania sie obiektow.

Dwuetapowy model Papo-Perelmutera — koncepcja i jej uzasadnienie.

Idea i klasyfikacja systeméw pomiarowych do celéw przemystowych.

Stacjonarne i mobilne maszyny wspotrzednosciowe.

Systemy pomiarowe do badania geometrii urzgdzen przemystowych.

Poréwnaé metody sterowania zautomatyzowanymi tachimetrami elektronicznymi w
zastosowaniu do monitoringu obiektéw inzynierskich

Metody orientacji chmur punktow z naziemnego skanowania laserowego.

Planowanie pomiaru inwentaryzacyjnego realizowanego metodg naziemnego
skanowania laserowego.

Wymieni¢ czynniki obnizajgce doktadnos¢ niwelacji hydrostatycznej.



